Laboratorio de Procesamiento Digital de Sefiales Préctica 2 ITAM, 2005/2

Procesamiento Digital de Senales

Practica 2

Modulacion Delta
Duracién: 2 semanas.

Objetivo

Que el alumno se familiarice con una de las multiples aplicaciones de PDS para codificar la
sefial de voz.

Cuestionario Previo

1. ¢Que eslamodulacion Delta?
2. ¢Cuantos tipos de modulacién Delta hay?
3. ¢Que es ADPCM?

Desarrollo

1. Usando Matlab Simulink (bloques en libreria “Signal Processing Block Set”, y “math
operations” en libreria “Simulink”), programa un modulador Delta y un demodulador Delta
como se muestra en la figura.
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2. Prueba el modulador-demodulador Delta con la sefial chirp.

2
a) Haz una gréfica del valor del error cuadréatico promedio Z[e(n)] en funcion del
n

valor de Delta en el cuantizador, y encuentra el valor de delta que minimiza el
error.
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3. Modifica el programa para probarlo con una sefal de voz muestreada a 22.050 KHz.

4. Modifica el programa para que sea adaptivo (segln notas anexas). Usando el blogque
“Matlab function” en “functions and tables” en libreria “Simulink™).
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